
高性能矢量通用变频器

1.5kW-315kW三相400V级

VM06VM06
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优异的电机驱动能力

VM06基于矢量控制的转矩控制功能，直接控制电机输

出高精度的电磁转矩。同时，还可以设置转矩指令限幅

值、速度限幅值，可以有效防止由于转矩波动引起的机

械及传动装置的损坏。

运用高性能的32bit DSP，强大的运算能力有效提高了变

频器的控制速度响应。

*对于需要接受其他形式的PG脉冲信号以及信号输出的场合，
我们提供多功能的内置反馈基板，详见选购件样本。

注：使用不同品牌电机可能会有性能差异。

模式 响应性 精度

无PG传感器模式 100rad/s ±0.5%
PG传感器模式 250rad/s ±0.01%

先进的闭环矢量控制技术，控制精度更好

VM06提供开路集电极方式的1路PG脉冲接口，无需外部

选购件即可构成闭环矢量控制系统，驱动普通电机发挥

出高精度控制和高响应速度。

更高的速度响应能力

借助我司特色的先进矢量控制技术和电机参数的自检测

功能，在低速的状态下也能输出高转矩特性。

更好地实现低速高转矩

标配转矩控制功能

双重规格设计

变频器具有双重规格。

轻负载B模式(120%过负载 1分钟)和重负载A模式

(150%过负载 1分钟)。使用到不同负载时，可以设定功

能代码进行相互切换。

无PG传感器模式:0.25～240Hz（1:200/50Hz基准）※

PG传感器模式: 0.05～240Hz （1:1000/50Hz基准）※

0.25Hz 时无PG的满载速度波形

Sensorless vector
   Command Frequency : 0.25Hz Moter speed : 2.35rpm/div

100% Load

orpm

【3.7kw / 4Poles】 Time = 2s/div

0.05Hz 时带PG的满载速度波形

PG vector
   Command Frequency : 0.05Hz

Moter speed : 2.35rpm/div

100% Load

orpm

【3.7kw / 4Poles】 Time = 2s/div

0.25Hz 时无PG的满载电流波形

Sensorless vector
   Command Frequency : 0.25Hz

100% Load Output current 5A/div

【3.7kw / 4Poles】 Time = 200mS/div
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控制方式 V/f控制
有PG的矢量控

制
无PG的矢量控

制

速度控制 ○ ○ ○

转矩控制 X ○ ○

位置控制 X ○ X

速度控制范围 1：500 1：1000 1：200

速度响应 10-20rad/s 250rad/s 100rad/s

适用电机
普通电机

(不带编码器)
普通电机

(带编码器)
普通电机

(不带编码器)

VM06变频器提供有V/f控制模式、无PG的速度控制、

有PG的速度控制、无PG的转矩控制、有PG的转矩控

制、位置控制6种电机控制模式选择，满足不同的应用

场合。

零速伺服控制

当电机速度至零速阀值以下，自动进入零速伺服状态，始

终保持电机处于停止位置。在加装SC-PG2选购件后，

VM06零速度时也能输出100%以上的转矩。

电子齿轮控制

通过“电子齿轮”齿轮比，可以将与输入指令脉冲相当的

电机移动量设定为任意值。同时具备“简易侧隙补偿”功

能，消除由于齿间间隙带来的位置误差。

Point-to- point的位置控制功能

可以由功能代码设置脉冲数，即使没有指令脉冲，也可以

由外部端子实现固定路径的定位控制。

脉冲序列的位置控制

由指令脉冲序列，实现高精度的连续路径的控制。并且可

以将脉冲序列输出，实现多电机同步运转。

快速的加减速控制

采用可变增益的控制，有效提高了减速的速度响应。与以

往产品相比，缩短了停止所需要的时间。

自动电机参数检测功能

VM06强化电机参数的自动检测功能，使用全新的检测方

法，大幅度提高参数的检测精度。即使在电机参数未知

的情况下，通过自检测功能，可以使电机始终处在高效状

态下控制。
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三垦力达早在上世纪九十年代

就推出具有软件版本升级功能

的变频器。借助专用升级软件，

可以对软件功能进行调整和更

新，完成通用变频器向客户专

用化变频器的转变。
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外部PID控制系统

控制精度更高

可以设置PID1、PID2的组合功能，在2组PID参数中随意切

换和组合。同时可把PID控制器单独作为外部系统开放。

把传统变频器从8位段速提升到16位段速，通过变频器

外部端子可进行16速的频率切换，使控制精度更高。

结合内部定时器，可实现16段速的自动循环运转功能。

通过内置的扰动运转软件，可以实现自动摆频功能，有

效改善纺锭的成形效果。

可以用外部模拟量进行中心频率的调制。

VM06全机种分容量段支持直流侧母线互联。在一些特殊工

艺如造纸机中要求不同滚轴之间要有速度差，变频器处于

电动工作和制动工作状态的采用局部共直流母线的方式。

自动检测电机转速和旋转方向，即使是反转状态也能完

成无跳闸的启动过程。

丰富多彩的控制功能

内置2组PID调节器

真正16位段速

图形运转功能

最佳应用：提升机、立体车库等升降机械

最佳应用：纺织机械

最佳应用：音乐喷泉、中央空调

扰动运转功能

S字曲线功能

有2组S字曲线参数可设置，用外部端子进行相互切换。

可对开始、中间、结束过程的3段区率的加减速时间进

行设置，可以有效改善启动、停止过程的冲击。

最大可设置200%的范围

支持直流母线互联

转速跟踪再启动功能

最佳应用：化纤、金属拉丝、造纸等

变频器作为电机驱动

变频器
电机

电源

独立控制系

M
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共通规格
控制方式 矢量控制／无速度传感器矢量控制／V/f控制

驱动性能※1

速度
控制范围

带PG传感器 0.05Hz～240Hz(1：1000/50Hz基准)   ※5

无PG传感器 0.25Hz～240Hz(1：200/50Hz基准)    ※5

速度
响应性/精度

带PG传感器 响应特性：250rad/sec  精度：±0.01%
无PG传感器 响应特性：100rad/sec  精度：±0.5%

转矩
控制范围

带PG传感器 1：50(额定转矩比)
无PG传感器 1：20(额定转矩比)

转矩精度
带PG传感器 ±10%(对额定转矩)
无PG传感器 ±20%(对额定转矩)

控制规格

频率
设定分辨率

数字设定 0.01Hz
模拟设定 0.05%(12bit0～10V，4～20mA)、0.1%(11bit0～5V，4～20mA)指最大输出频率时

频率精度
数字设定 输出频率的±0.01%(在-10～40℃)
模拟设定 最大输出频率的±0.2%(在25℃±10℃)  ※2

PG输入
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400V级标准规格

项目规格†††型号

⠀噍　㘀出

□ □□

□

出□㐩　　ㄵ　〲㈀　　㐀　

　台㔀

　　㜵

　ㄱ　　㄀

㔀 　　ㄸ㔀〲㈰可

　　　㌷　　㐵　台㔰

　㜵　〹　　 ㄱ　　

ㄳ㈀　ㄶ　　㈀〰　㈀㈰　㈵　　㈸　　㌀

㄀ 㔀　

输出

规格䈀模式

轻负载

标准适配电机嬀歗崀ㄮ㔀㈮㈀㐀㔮㔀㜮 㔀

ㄱ

ㄵㄸ⸀㔀㈲

㌰

㌷㐵

围

㜵㤀　ㄱ　ㄳ㈀ㄶ　㈰　㈀㈰㈵　

㈸　㌀㄀㔀

额定容

量

嬀欀噁崀  

※

㄀

㈮㠀

㐀⸀

㈀

㘮㈀㠀

⸷

ㄱ⸀㠀㄀

㜮

㌀

㈀㈮㈀

㈀

㘮㌀㌲㐲

㔱

㘲㜶㤸ㄲ　

ㄴ

㘀

ㄸ　㈀

ㄱ㈀㘷

㈀㤀㔀

㌀

㈷

㌀㜴㐰㤀

额定电流

嬀䄀崠※㈀㐀

㘀

㤀ㄲ⸀㘀ㄷ

㈵

㌲㌸

㐀㘠

㘱

㜴㤀　ㄱ　

ㄴ㜀ㄷ㌀㈀ㄱ㈵㌀

㌰㐀㌸㘀㐲㘀㐷㈀㔀㐀　

㔹　

过载电流额定值

※

㌀

ㄲ

　

─

出

ㅭ

椀

渀

输

出

频

率

范

围

 ※㐀

〮　

㔀～㈴　䠀稀⠀启动频率

〮

　㔀～㘀　䡺可

变⤀　　　　　　

　〮　㔀

～㈀　　䠀稨启动频率

〮　㔀

～㘀　䡺可变

⤀

䄀模式

重负载标准适配电机嬀歗崀

　

⸷

㔀

ㄮ

㔀

㈮㈀

㐀㔮㔀

㜮

㔀

ㄱㄵ

ㄸ⸀㔀

㈲

㌰

㌷

㐵

围

㜵㤀　ㄱ

　

ㄳ㈀ㄶ　ㄸ㔀

㈰　㈀㈰㈵　

额定容量

嬀欀噁崀 ※㄀ㄮ㜀㈮㠀㐀⸀㈀㘮㈀㠀⸷ㄱ⸀㠀㄀㜮㌀㈀㈮㈀

㈶㌲㐲㔱㘲㜶㄰㈀ㄲ　

ㄴ㘀ㄷ㔀

㈀ㄱ㈴㤀㈀㘷㈀㤀㔀㌀㈷

额定电流

嬀䅝※㈀㈮㔀

㐀㘀㤀ㄲ⸀㘀

ㄷ㈵㌲㌸㐶

㘱㜴㤀　ㄱ　

ㄴ㜀ㄷ㌀

㈀ㄱ㈵㌀㌰㐀㌶　㌸㘀㐲㘀㐷㈀

过载电流额定值※㌀㄀㔀　─ⴱ洀椀渀

输出频率范围※㐀〮　㔀～㘀　　䠀稨

启动频率

〮　㔀～㘀　䡺可变⤀　　　　　　　〮　㔀～㐀　　䠀稨

启动频率

〮　㔀～㘀　䡺可变⤀

　额定输出电压※㔀㌀Φ†㌀㠀合～㐀㘀合

输入电源电压、频率㌀Φ†㌀㠀合～㐀㘀　嘠、‵　⼀㘀　䡺容许波动 　　　　　电压：

ⴱ㔀─、⬱　─频率：±

㔥电压不平衡：㌥ 以内电源阻抗　㄀─以上⠀不足㄀─时，请使用电抗器选购件⤀䈀模式轻负载

所需电源容量嬀欀嘀䄀崠※㘀㌮㠀㔮㠀㠀⸷㄀㈀⸱ㄶ⸀㐀㈴⸀㈀㌱㌀㘮㠀㐀㠮㔀㘀㐮㔀

㜲㘴㠲㄰㘀ㄱ㤀ㄴ㘀ㄸ　㈀ㄱ㈀㘷㈹㔀㌀㈷㌀㜴㐰㤀输入电

流嬀䅝※㜀带䑃损

㌀⸶㔮㔀㠮㈀ㄱ⸀㔀ㄵ⸀㔀㈴⸀㔀㌀ㄮ㐀㌀㜮㈀㐷㘰㜴㤳ㄱ㤀㄀㔀㌀ㄷ㈀ㄹ㘀㈳㔀㈸㌀㌀㔹㌹㘀㐳㤀㔀〲㔀㐹无䑃损

㔀⸶㠀⸴ㄲ⸀㘀㄀㜮㘀㈳⸀㠀㌵㐀㐀⸀㠀㔀㌮㈀㜰㤳㄰㐀————————————

䄀模式

重负载

所需电源容量嬀欀噁崀※㘀㈮㐀㌮㠀㔮㠀㠀⸷㄀㈀⸱ㄶ⸀㐀㈴⸀㈀
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⸶
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波
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波
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䴀

⠀
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波

频
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3-    
3.5

3-    
3.5

(

)

3-M3螺钉长度：4mm以下

Menu/
Cancel

Back Set

OREV
OFWD

Push Enter

OM
O%

OA
Orpm

OHz

Drive

OPE
/EXT

Up

Down

11.6

90

13
5

16.5 6 78

51

6
12

3

S top

20

20

51 12
3

78
9.5

15
.5

外形尺寸

变频器外形尺寸

型号

标准适用电机 
kW 外形图

外形尺寸
重量

B模式 A模式 H H1 H2 W W1 W2 D t d

VM06-0015-□4 1.5 0.75

280 266 - 150 138 - 160 7 M5 4kg
VM06-0022-□4 2.2 1.5

VM06-0040-□4 4 2.2

VM06-0055-□4 5.5 4

VM06-0075-□4 7.5 5.5
300 286 - 200 187 - 195 7 M5.5 6kg

VM06-0110-□4 11 7.5

VM06-0150-□4 15 11
330 316 - 220 208 - 195 7 M5.5 7kg

VM06-0185-□4 18.5 15

VM06-0220-□4 22 18.5

610 593 10 240 216 - 283 20 M7 19kgVM06-0300-□4 30 22

VM06-0370-□4 37 30

VM06-0450-□4 45 37
740 722 10 280 256 - 295 20 M8 35kg

VM06-0550-□4 55 45

VM06-0750-□4 75 55
810 786 12 320 290 - 318 30 M12 45kg

VM06-0900-□4 90 75

VM06-1100-□4 110 90
900 870 15 350 250 140 340 - M15 62kg

VM06-1320-□4 132 110

VM06-1600-□4 160 132

1010 980 15 500 400 290 380 - M15 110kgVM06-2000-□4 200 160

VM06-2200-□4 220 185

VM06-2500-□4 250 200

1010 980 15 680 580 470 380 - M15 140kgVM06-2800-□4 280 220

VM06-3150-□4 315 250

操作面板外形图 操作面板外部安装：开孔尺寸图

t

W1

W

D{11.6}

H1

2-φd

d

H

H

H
H

H
1

H
1

H
2

H
2 W1

W

W
W1
W2

(17) D

2-φd

4-φd φd
15

2-φd

D11.6
(t)
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操作方法

䱃䐀 面板部分

（选配件） 液晶监视器。通过㜀 段监视器的联动显示，可以表示变频器的运转

状态和功能代码设定值等

† † † † † † † † †   † † 键

将 䱃䐀 的显示界面切换到上一页

将 䱃䐀 的显示界面切换到下一页

设定键

在状态显示模式下，切换

㜀 段监视器显示的内容。

在功能码显示模式下，对

所输入的值进行确认停止键停止运转运行键使电机正转或反转运转

菜单⼀ 消除键

在状态显示模式下，将

状态显示模式向功能代

码显示模式切换；

在 功 能 代 码 显 示 模 式

下，返回上一页的菜单

状态

控制权切换键

实行运转控制权的切换监控模式显示

显 示 由 㜀 段 监 视 器 显 示 的数值的单位

控制权显示

显示操作面板发出的运转指令是有效还是无效

快速旋钮操作

㜀 段监视器

显示频率、输出电流、转速、负载率监控显示、报警内容、警

告 内 容 、 操 作 错 误 、 功 能 码 编

号，功能码设定值等内容

运转模式显示

显示变频器的运转状态  

⠀ 正转、反转、停止、频率锁定⤀

返回键

在状态显示模式下，切换

㜀 段监视器的显示内容。在功能代码显示模式下，返回到前一页的菜单状态

转动⠀ 顺时针⤀

㜀 段监视器所显示的值变大  转动⠀ 逆时针⤀

㜀 段监视器所显示的值变小按下

对㜀段监视器所显示的值进

行确认

䐀爀椀癥

䘱 䘀㈀

匀琀漀瀀 䴀攀湵⼀
䌀慮挀攀氀

伀偅
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端子接线图

IM

注1

接地

电机

U
V
W

接地
注1

DO1

DO2

DO3

DCM1 or DCM2
数字信号共用端子

开
路
集
电
极
输
出

24V 50mA 

运转中1

频率一致

过载预报信号

多功能输出端子
(出厂设定)

注2

AOUT1

AOUT2

V

V

模拟量输出

DC0～10V

模拟量输出

DC0～10V

主电路端子

控制电路输入端子

控制电路输出端子

通信电路端子

TX2+

TX2-

SG

RS485
通信端子

JP1
FLASH

版本更新用端子

注3

+V

VIF1

频率设定
电位器电源(12V)

(4～20mA 或

0～5V,0～10V或电位器)

频率设定端子

模拟信号共用端子

注4

DI5

DI8

DI7

DI6

DI4

DI3

DI2

DI1

DCM1 or DCM2
数字信号共用端子

多功能输入端子
(出厂时设定)

注5

FR

RR

2DF

3DF

MBS

ES

RST

AD2

+24V 外部电源输出

150mA 以下

以下

用
户
负
载

+24V1 or +24V2

R
S
T

MCMCCB
３
相
交
流
电
源

FA1

FB1

FC1

多功能接点输出端子
出厂设定：异常报警信号

接点容量
AC250V,0.3A

注6

电位器采用
5kΩ,0.3W
以上的元件

MC

电涌抑制器

ONOFF

MC

P1 P PR

制动电阻

注7 DC电抗器

选购件X制动单元（选购件）

（选购件）

～
单相2

2
0
V

主回路䥻制电路D O E开路集电极输出共用端子
A

C

M

1

 

o

r

 

A

C

M

2俵拟信号共用端子I

+

俵拟频率输出4

～ 2

0

m

A+-

T

X

1

+

T

X

1

-

䭄ቁ发送䭄ቁ䥹收G

N

D

S

W

2

终端电阻

V

I

F

2

V

I

F

3

A

C

M

1

 

o

r

 

A

C

M

2

+

2

4

V

1

 

o

r

 

+

2

4

V

2

D

C

+

2

4

V

电

源

端

子

S

I

N

K

ĴĶĪ接至电源共用端子A 相 脉冲输入注1：变频器和电机务请先接地后使用。注2：该输出端子为多功能端子，它通过功能代码F1509-F1511可以设置各个不同的功能。注3：此为版本升级用的端子，正常情况下请勿连接。。注4：请利用功能代码F1002进行转换。也用作各种反馈信号的输入端子注5：该输入端子为多功能端子，它通过功能代码F1414-F1421可以设置各个不同的功能。注6：多功能接点输出端子也是一种多功能端子，它通过功能代码F1513-F1514可以设置各个不同的功能。注7：45K以上标准配置直流电抗器。ACM1 or ACM2A-B-B相脉冲输入逻辑转换SW1RX1+RX1-RX2+RX2-注5
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主回路端子连接图

选购件

塑料盖板

塑料盖板

操作面板安装选件套装 延长电缆

塑料托架
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选购基板：本公司已为用户准备了下列各种设置在变频器内部的选购件基板。

选购名称 外观 型号 功能 适用变频器

PG选购卡

SC-PG1

通过检测器(PG)对电机转速的检测并反馈，即可实现速度
控制和位置控制功能。
    ■      线驱动器输出PG对应
    ■      A，B相脉冲(差动脉冲)输入
    ■      脉冲监视输出
    ■      PG电源对应：+5V

Vm06系列共用SC-PG2

通过检测器(PG)对电机转速的检测并反馈，即可实现速度
控制和位置控制功能。
    ■      开路集电极/推挽输出PG对应
    ■      A，B相脉冲输入
    ■      脉冲监视输出
    ■      PG电源对应：+12V

SC-PG3

通过检测器(PG)对电机转速的检测并反馈，即可实现速度
控制和位置控制功能。
    ■      开路集电极/推挽输出PG对应
    ■      A，B相脉冲输入
    ■      脉冲监视输出
    ■      PG电源对应：+24V

供水泵系统卡 SC-WS

无需使用PID调解器或PLC控制器，即可构筑最多可使用7
台水泵的恒压供水系统。其功能除变频器驱动固定方式和
循环方式之外，还包括辅助泵的自动控制功能、定时泵切
换功能等其他多项控制功能。

Vm06-0900以下

PROFIBUS通
讯基板

SC-PB2
通过此选购件可以使变频器作为PROFIBUS的从站，实现
上位主站通过PROFIBUS总线对变频器进行参数设定、状
态监视及控制等功能。

Vm06系列共用

注: 变频器内部可同时安装2枚选购件基板。

变频器内部备有二个插槽口，但是由于不同种类的选购件基板，其外形结构也有差异。请将各选购件基板插入指定的插槽。

另外，选购件基板的组合状态，有时会对安装或功能产生影响。

各个选购件的详细功能，请参考各选购件基板使用说明书。

选购件基板兼容表

        插槽1
插槽2 未插装 SC-PG1 SC-PG2 SC-PG3 SC-WS SC-PB2

未插装 - ○ ○ ○ × ○

SC-PG1 ○ × × × × ○

SC-PG2 ○ × × × × ○

SC-PG3 ○ × × × × ○

SC-WS ○ × × × × ×

SC-PB2 ○ ○ ○ ○ × ×

※SC-WS 、SC-PB2是插槽2专用选购件  ○：可插装　　×：不可插装

选购件
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